Uwaga: CSD4 jest obecnie produkowany tylko dla serwisu, do nowych aplikacji proponujemy
nowoczesniejszy sterownik dzwigowy mk+. Wigcej w naszym serwisie firmowym www.cito.biz

INSTRUKCJA STEROWNIKA CSD4 .50

W stosunku do wersji poprzedniej dodano nowy p.9 i poprawiono uktad graficzny instrukcji.

Niniejsza instrukcja powinna by¢ dostepna m.in. dla konserwatora dzwigu w miejscu instalacji

sterownika CSD. Jej aktualna wersja znajduje sie na stronie www.cito.biz
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1. ZASILANIE

Optymalnym napigciem zasilania sterownika jest typowe w instalacjach dzwigowych 20VAC (+-15%).
Napiecie to nalezy podtgczy¢ do koncéwek oznaczonych 24VAC.

Wejscia i wyjécia sterownika zasilane sg napigciem 24VDC (+-15%), ktére nalezy podigczy¢ do
koncoéwek oznaczonych odpowiednio "+" i "-".

W praktyce nie ma potrzeby instalowa¢ w tablicy sterowej zasilacza stabilizowanego 24VDC.
Woystarczy mostek prostowniczy z kondensatorem elektrolitycznym ok. 4700uF/50V. W celu lepszej
ochrony przed przepieciami zalecane jest rownolegle do kondensatora dodac¢ np. warystor ok.35VDC.

Z zasilaniem zwigzany jest wymog spetnienia przez instalacje dzwigowg Dyrektywy 89/336 dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Na podstawie Dziennika Urzedowego WE nr C304 wykaz
odpowiednich norm zharmonizowanych posiada UDT: 2003-01-17. Sterownik CSD4 byt przebadany i
spetnia odpowiednie wymagania w dziedzinie emisyjnosci i odporno$ci na zakidcenia (zob. p.9).

W praktyce jest niezbedne blokowanie przed przepieciami wszelkich zatgczanych w instalacji
dzwigowej indukcyjnosci np. stycznikdw, zawordw, silnikéw itp... Do tego nalezy uzy¢ odpowiednio
dobrane kondensatory przeciwzaktdceniowe - gasiki, warystory lub elementy potprzewodnikowe.

2. WEJSCIA | WYJSCIA STEROWNIKA, INTERFEJS SZEREGOWY

Plytka CSD4 zawiera dziewie¢ rozigczalnych listew zaciskowych z wyprowadzeniami wejs¢ i wyjs¢.
Listwy sg oznaczone:

1Q1-8 - (8 + 8), potgczone wejscia z wyjsciami (do realizacji dyspozycji i wezwan)
117-24 - (8,) wejscia

125-32 - (8), wejscia

133-36 - (4 + 2 + 2), wejscia;

dodatkowo na tej listwie sg koncéwki "TT" i "TV" do przytaczenia termistora kontroli
temperatury oraz wejscia zasilania sterownika "24VAC"

1Q9-16 - (8 + 8), potaczone wejscia z wyjsciami (do realizacji dyspozycji i wezwan)

Q17-24 - (8), wyjscia

Q25-32 - (8), wyjscia

Q33-36 - (4 +2), wyjscia; dodatkowo na listwie sg wejscia zasilania "+" i "-" dla napiecia 24VDC

137-40 Q37-40 - (4 + 4), niezalezne wejscia oraz wyjscia;
wyjscie Q40 moze tez dodatkowo sterowac wyswietlaczami szeregowymi typu CPS
wytwarzanymi przez producenta sterownika.

Numeracja wejs¢ | lub wyjs¢ Q (przyporzadkowanych listwie) jest zawsze z géry do dotu lub z lewej do
prawej strony. Stany wszystkich wejs¢ i wyjs¢ sg monitorowane swiecgcymi diodami LED.

Woyjscia sterownika zabezpieczone s przed zwarciem, wejscia posiadajg filtry przeciwzaktdceniowe.

Dodatkowo na ptytce znajdujg si¢ diody LED:

POWER - kontrola wewnetrznego zasilania sterownika

RUN - kontrola pracy sterownika

TT-TV - kontrola obwodu monitorowania temperatury silnika
+- - kontrola doprowadzenia napiecia 24VDC

Istnieje mozliwos¢é zmiany poziomu przetgczania komparatora temperatury zwigzanego z wejsciami
TT-TV. Stluzy do tego potencjometr TEM. Pokrecajgc srube regulacyjng w prawo zwieksza sie
temperatura przetgczenia, a w lewo zmniejsza. Fabrycznie wejscie TT-TV jest poprawnie zestrojone.
Jesli wejscia TT-TV sg niewykorzystywane, nalezy je wzajemnie potgczyé przewodem. Dioda TT-TV
pozostanie wtedy stale wygaszona, co sygnalizuje stan prawidlowej temperatury silnika. Gdy wejscia
TT-TV s3g rozwarte lub potgczony z nimi termistor ma zbyt wysokg temperature dioda TT-TV Swieci.

Na ptytce CSD4 znajduje sie tacze RS232/485 do programowania i kontroli sterownika przez komputer.
Interfejs ten umozliwia tez grupowg prace kilku sterownikéw oraz tgcznosé szeregowg maszynowni z
kabing.



Sterownik mozna rozbudowa¢ o dodatkowe ekspandery: CED, CEBx, CEK — zob. punkty. 7, 8, 9
instrukcji. W przypadku pofgczenia sterownika z ekspanderami CED i CEBx jednoczes$nie w module
CEB mozna wykorzystywac¢ 8 wejs¢-wyjs¢ 1Q41-48i, bowiem pozostate adresy przechodzg do CEBx
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Rysunek powyzej przedstawia ogdélny, schematyczny widok sterownika CSD4 z ekspanderem CED.
Zaznaczono listwy zaciskowe (z przyporzgdkowaniem wejs¢é i wyj$¢ sterownika), diody LED
(monitorujgce stany wejs¢ i wyjsc¢), wyswietlacz LCD (z przyktadowym komunikatem o potozeniu
kabiny i iloSci zarejestrowanych bteddéw pracy dzwigu) oraz przyciski P1 i P2 (stuzgce komunikacji
operatora ze sterownikiem).
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Rysunek powyzej przedstawia przyktad przyporzgdkowania wejsciom i wyjsciom CSD4 sygnatow
sterowych z rzeczywistej aplikacji.



3. PANEL OPERATORSKI

Obstuge sterownika bardzo utatwiajg alfanumeryczny wyswietlacz LCD oraz dwa przyciski P1 i P2
znajdujace sie na plytce CSD4. Na wyswietlaczu ukazujg sie komunikaty o biezacej pracy sterownika i
sterowaniu dzwigiem. Sg to tekstowe informacje o braku programu sterowania, testach sterownika,
nastawach zegaréw i licznikéw, potozeniu dzwigu (pietrowskazywacz), ilosci i rodzaju btedéw
dzwigowych.

W przypadku potgczenia sterownika z ekspanderem kabinowym CEK na wyswietlaczu mozliwy jest
podglad stanéw wejs¢ i wyjs¢ ekspandera.

Wykorzystaniu panelu operatorskiego poswiecone sg kolejne punkty 4, 5, 6 tego opracowania.
Podglad stanéw ekspandera CEK oméwiony jest w p.9.

4. AUTOTEST STEROWNIKA CSD4

Autotest pozwala sprawdzi¢ sterownik, pomaga tez zlokalizowa¢ usterki poza nim.

Przed testowaniem - dla bezpieczenstwa - prosze odtgczyé od sterowania czes$é instalacji dzwigowej,
lecz koniecznie pozostawi¢ zasilania 24VAC i 24VDC na ptycie sterownika CSD4.

Aby uaktywni¢ testowanie, nalezy tuz po wigczeniu zasilania sterownika 24VAC wcisngé na ok. 2
sekundy przycisk P2.

Na wySwietlaczu pojawi sie potwierdzajgcy komunikat.

Nastepnie przewodem elektrycznym +24VDC prosze pobudza¢ kolejne wejscia.

Zmienne stany wejs¢ i symetrycznie odpowiadajgcych im wyjs¢ bedg monitorowane na diodach LED.
Stan wyjs¢ mozna réwniez dodatkowo sprawdzi¢ pod obcigzeniem.

Wejscia analogowe stanu temperatury silnika TT i TY monitorowa¢ bedzie dioda RUN. Sprawdzamy je
przez wzajemne zwarcie irozwarcie wejS¢ TTiTY.

Wyjscie ze stanu testow nastgpi po wytaczeniu i powtdrnym zatgczeniu zasilania 24VAC.

AUTOTESTY STEROWNIKA CSD4

P1 AUTOTESTY: podaj P2
24 VDC na wejscia

¢

Powtarzajgce sie komunikaty na wyswietlaczu

w

P1 sprawdz wyjscia ! P2
Wyklucz usterki !




5. ZMIANA NASTAW PROGRAMU STEROWANIA DZWIGU

Jest to metoda zmiany czaséw w sterowaniu dzwigu bez uzycia komputera. W istocie polega na
korekcji nastaw zegaréw i licznikow w pamieci sterownika CSD4.

Aby zmieni¢ nastawe czasu nalezy tuz po wigczeniu zasilania sterownika - 24VAC wcisng¢ na okotfo 2
sekundy przycisk P1. Po chwili na wyswietlaczu pojawi sie komunikat o korekcji czaséw a nastepnie
czasy do ustawiania z ich nastawami. Korekcji dokonujemy przyciskami P1 - zmniejszanie, P2 -
zwiekszanie ze skokiem 0,1 sekundy. Kolejny zegar lub licznik pojawi sie ze zwiokg 10sek. od
ostatniego wcisniecia przycisku P1 lub P2. Wyjscie ze stanu korekcji nastgpi po wytgczeniu i
powtérnym zatgczeniu zasilania 24VAC. Zasilanie to nalezy wylgczy¢ przy zapalonej diodzie RUN,
bowiem gdy dioda jest wygaszona sterownik dokonuje procesu przeprogramowania nastaw. Czasy
T1...T4 orazliczniki C1...C4 beda pojawiaé sie w kolejnoéci przyporzadkowania w programie.

KOMUNIKAT O KOREKCJI CZASOW

® RUN @ POWER

1) P1 Korekcja TIM,CNT P2
Czekaj <= Zmien—=Wyit

CZASY DO USTAWIANIA

Nie wylgczaj zasilania przy wygaszonej diodzie
O RUN @ POWER

Nastawa czasu z dokt.do 0,1sek
Przyporzadkowany nr.zegara \ / 100 oznacza czas 10 sekund
2 zegar T3 100 P2
) P1 Czekaj < Zmien—=Wyt

\

\
Zmien nastawe
lub odczekaj 10sek. na kolejny zegar

LICZNIKI - W STEROWANIU UZYTE JAKO CZASY DO USTAWIANIA

Nie wylgczaj zasilania przy wygaszonej diodzie
O RUN @ POWER
Nastawa czasu z dokt.do 0,1sek

Przyporzadkowany nr.zegara \ / 300 oznacza czas 30 sekund
3) P1 licznik C1 300 P2
Czekaj < Zmien—=Wyt

N

Zmien nastawe
lub odczekaj 10sek. na kolejny zegar

LICZNIKI

Nie wytgczaj zasilania przy wygaszonej diodzie
O RUN @ POWER

Przyporzadkowany nr.licznika —\ S Nastawa licznika
4 licznik C2 5 P2
) P1 Czekaj < Zmien—=Wyt

N

\
Zmien nastawe
lub odczekaj 10sek. na kolejny zegar, licznik



6. EDYCJA BLEDOW PRACY DZWIGU

Pamiec¢ sterownika CSD4 jest odporna na zaniki zasilania. Przechowuje: kolejng liczbe porzgdkowa
btedu (1....99), przystanek na ktérym btgd zostat zarejestrowany, kod btedu (1...19)

oraz stowny opis usterki. Informacje te wizualizowane sg na wyswietlaczu LCD.

Przyciski P1 i P2 stuzg do przegladu opiséw, kasowania btedéw oraz do ustawiania czaséw.
Typowo na LCD wyswietlany jest komunikat podstawowy. W tym stanie wcisniecie przycisku P1
a nastepnie P1 lub P2 pozwala kolejno przeglada¢ skrétowa informacje o btedach.

Nastepnie po uptywie 4sek pojawi sie tekstowy opis btedu.

W czasie wyswietlania opisu mozna przyciskami P1 i P2 przyspiesza¢ lub powtarza¢ opis, przejs¢ do
kolejnej skroconej informacji , wyjs¢ z funkcji przegladania btedow.

Brak wcisniecia (w czasie ok.10sek) ktéregokolwiek przycisku spowoduje automatyczny powrét do
wys$wietlania komunikatu podstawowego.

Aby wykasowac liste btedéw nalezy w czasie komunikatu podstawowego wcisng¢ przycisk P2 ukaze
sie zaproszenie do kasowania btedéw. Odczekanie 10sek lub wcisniecie P1 anuluje operacje, a
powtdérne wcisniecie P2 potwierdza operacje kasowania.

KOMUNIKATY PODSTAWOWE

0 przystanek
1) P1 nie ma btedow P2

\— Ekran podstawowy

Biezacy nr.pietra —\ ﬁ llo$¢ zarejestrowanych btedow

P1 0 (btedy:17) . P2
<ZobaczBt Kasuj=

\ Zobacz btedy - A Kasuj btedy J

SKROTOWA INFORMACJA O BLEDACH

Pietro zaistnienia bledu Cyfrowy kod btedu
Liczba porzadkowa bledu *\ \ /

2) |P1 11. p3. Btad 2 P2

\ = Podglad awarii = /

Wybieranie kolejnych zarejestrowanych bledow

TEKSTOWY OPIS BLEDU

3) P1 Przegrzany silnik P2
= Podglad awarii =

ZAPROSZENIE DO KASOWANIA BLEDOW

4) P1 Reset btedow? P2
= Anuluj Tak!-=

N Rezygnacja z kasowania Potwierdzenie J




WYSWIETLANE NA PANELULCD OPISY REJESTROWANYCH BLEDOW DZWIGOWYCH

1. Przerwy obwodu bezpieczenstwa

2. Przegrzany silnik (lub olej — HD)

3. Byt problem ze startem dZzwigu

4, Brak sygnatu z korncowego doét

5. Brak sygnatu z korhcowego gora

6. Przerwa na kontaktach drzwi szybowych
7. Brak sygnatu z impulsatora zwalniania
8. Brak sygnatu z impulsatora zatrzymania
9. Awaria impulsatora potozenia

10. Sklejenie stycznika gtéwnego

11. Przekroczony maksymalny czas jazdy
12. Awaria drzwi automatycznych lub kurtyny swietinej
13. Sklejenie tgcznika koncowego

14. Ciggte problemy startu dzwigu

15. Brak sygnatu z czujnika strefy drzwi

16. Sklejenie czujnika strefy drzwi

17. Awaria impulsatora korekgiji

18. Bfedy liczenia przestonek jazda w goére
19. Bfedy liczenia przestonek jazda w dot
20. Krancowy aktywny

21. Bez korekgciji, gdy drzwi otwarte

22. Obwdd bezpieczenstwa zbocznikowany

7. EKSPANDER CED - zwiekszenie ilosci wezwan i dyspozycji

Sterownik CSD4 mozna rozbudowa¢ o ekspander CED, ktory zawiera trzy podpisane listwy zaciskowe:

1Q41-48 - (8 + 8) potgczone wejscia z wyjsciami (do realizacji dyspozycji i wezwan)
1Q49-56 - (8 + 8) potaczone wejscia z wyjsciami (do realizacji dyspozycji i wezwan)
1Q57-64 - (8 + 8) potaczone wejscia z wyjsciami (do realizacji dyspozycji i wezwan)

Ekspander CED stuzy do powiekszenia zasobow sterownika o maksymalnie 24 wejscia wewnetrznie
potgczone z 24 wyjsciami. Umozliwia realizacje sterowan o wigkszej liczbie wezwan i dyspozyciji.

Podobnie jak na ptycie gtéwnej sterownika wejscia i wyjscia w ekspanderze CED sg monitorowane
diodami LED oraz zabezpieczone przed zwarciem i przepieciami. Pracujg w standardzie 24VDC.

8. EKSPANDER CEBx - potaczenie z obwodem bezpieczenstwa i stycznikami

Ekspander CEBx umozliwia m.in. bezposrednie pobranie przez sterownik informacji z obwodu
bezpieczenstwa: 48VDC, 48VAC, 110VAC, 115VAC lub 230VAC. Stuzg do tego wejscia oznaczone
161, 162, 163, 164 oraz N1, N2. Majg one $wiadectwo badania typu na zgodno$¢ z normami EN 81-1/2.
Dzieki ich wykorzystaniu istotnie upraszcza sie budowa tablic sterowych.

CEBx posiada tez mozliwos¢ bezposredniego sterowania stycznikow gtéwnych przez znajdujgce sie w
nim cztery wydzielone przekazniki pomocnicze: Q61, Q62, Q63, Q64, kiorych zwierne styki
wyprowadzone s3g na listwe zaciskowa i oznaczone odpowiednio Q61A, Q61B, Q62A, Q62B, Q63A,
Q63B, Q64A, Q64B. Przekazniki te spetniajg wymagania punktu 13.2.1.2 norm EN 81-1/2.

Opcjonalnie ekspander CEBx pozwala powiekszy¢ o osiem ilos¢ standardowych wejs¢ 24VDC
sterownika CSD4, Maja one oznaczenie 153, 154, 155, 156, 157, 158, 159, 160.

Dodatkowo na plycie ekspandera CEBx moze znajdowa¢ sie osiem uniwersalnych wyjsé
przekaznikowych: Q53, Q54, Q55, Q56, Q57, Q58, Q59, Q60. Szes¢ zwiernych (Q553 ... Q58) i dwa
rozwierne (Q59, Q60). Majg obcigzalno$¢ pradowg po 2,5A, mozna na nie podawaé rézne napiecia
(12 — 230VAC/DC). Przeznaczone sg do wysterowywania wiekszych obcigzehn réwniez réznych od
standardu 24VDC np. oswietlenie, wentylator, awaryjna komunikacja gtosowa.



Wszystkie wejscia i wyjscia w ekspanderze CEBx monitorowane sg $wiecacymi diodami LED.
STEROWANIE RUCHEM KABINY:
SILNIK NAPEDU DZWIGU, ZAWORY HD, LUZOWNIK

OBWOD BEZPIECZENSTWA (48- 230V)
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Znak ,x” w oznaczeniu ekspandera CEBx oznacza napiecie pracy obwodu bezpieczenstwa, z ktérym
ekspander moze wspoétpracowac.

Moze to by¢ 48 VDC, 48VAC, 110VAC, 115VAC lub 230VAC. Wartos¢ ,x” identyfikujgca ekspander
jest zakreslana przez producenta w gérnym lewym rogu ptytki pod napisem CEB.



Montaz sterownika z ekspanderem CEBx w celu zbierania informacji z obwodu bezpieczenstwa

Ekspander CEBx jest trwale potgczony ze sterownikiem CSD4 tak, ze sterownik z lub bez
ekspandera zajmuje tyle samo miejsca w tablicy sterowe;j.

Znak ,x” oznacza napiecie pracy obwodu bezpieczenstwa, z ktérym ekspander moze wspotpracowac.
Moze to by¢ 48 VDC, 48VAC, 110VAC, 115VAC lub 230VAC. Wartos¢ ,x” identyfikujgca ekspander
jest zakreslana przez producenta w gérnym lewym rogu ptytki pod napisem CEB.

Ekspander CEBx wymaga nastepujgcych srodowiskowych warunkéw pracy:

temperatura - 0°C do 65°C
wilgotno$é wzgledna - 15% do 85%
stopieh ochrony - IP2x lub wyzszy

Montaz i uruchomienie instalacji sterowej musi przeprowadzi¢ odpowiednio wykwalifikowany personel
zgodnie ze elektrycznym schematem potgczen dzwigu i sterownika.

Sposoéb podigczenia wejs¢ 161...164 oraz N1 i N2 do tgcznikbw obwodu bezpieczenstwa powinien by¢
nastepujacy:

STEROWANIE RUCHEM KABINY:

SILNIK NAPEDU DZWIGU, ZAWORY HD, LUZOWNIK

max 4A OBWOD BEZPIECZENSTWA
e | ‘_\L_‘ N \L
1 L 4

‘ N1 161 162 163 64| N2

Q61A
Q61B
Q62A
Q62B
Q63A
Q63B
Q64A

Qo64B

_

Uwagi:

1. Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie pracy obwodu bezpieczeristwa jest tozsame z zakre$lonym na
plytce ekspandera CEB.

2. Bezpiecznik nalezy dobra¢ zgodnie z przewidywanym obcigZzeniem, nie powinien mie¢ wigksza
obcigzalno$c¢ niz 4A

3. Do zbierania informacji z fancucha bezpieczenstwa sfuzg wylgcznie wejscia sygnatowe
oznaczone 161 do 164 wraz z zaciskami dla przewodu neutralnego N1 i N2.

4. Nie moze byc¢ dodatkowego potgczenia przewodem elektrycznym miedzy zaciskami przewodu
neutralnego N1i N2.

5. Wszystkie styczniki gtéwne (silnika, luzownika Ilub zaworéw) muszg by¢ potgczone z
przewodem neutralnym poprzez zacisk N2. Do ich zatgczania mogg stuzy¢ styki przekaznikow
Q61 do Q64 ekspandera CEBx

6. Jezeli ktéry$ z przekaznikow Q61 do Q64 nie jest wykorzystywany do zatgczania stycznikow
gfownych i na jego styki nie jest podawane napiecie z obwodu bezpieczenstwa, to mozna go
uzyc¢ do innych celow zwigzanych ze sterowaniem windy.
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7. O ile zachodzi taka potrzeba, wejscie 161 do 164 moze pobierac informacje z kilku tgcznikow
potgczonych szeregowo zgodnie z rysunkiem:

OBWOD BEZPIECZENSTWA

TN TN N -

‘ N1 161 162 163 164 N2

o] e ¥

7N

Na zakonczenie montazu lub po kazdej zmianie instalacji sterowania dzwigu nalezy wykonac¢ test
poprawnosci:

1. Upewnij sig, czy nie ma dodatkowego potgczenia miedzy zaciskami N1 i N2 ekspandera.
2. Wytacz zasilanie dzwigu

3, Oditgcz przewdd neutralny od zacisku N1

4. Zatgcz zasilanie dzwigu

5. Wydaj komende ruchu dzwigu - styczniki gtdwne nie mogg zatgczyc pracy windy.

6. Wytgcz zasilanie dzwigu.

7. Dotgcz przewdd neutralny do zacisku N1.

8. Zatgcz zasilanie dzwigu i uruchom jego prace wg typowych procedur.

Nie nalezy obawia¢ sie obcigzania fgcznikow bezpieczehstwa przez wejScia ekspandera CEBx.
Wejscia 161...164 sg wysokooporowe, pobierajg maksymalnie 8mA pradu.

Ewentualne naprawy ekspandera CEBx moze dokonac¢ jedynie producent lub osoba przez niego
upowazniona.

9. EKSPANDER CEK - dwuprzewodowe, szeregowe potaczenie z kabing
Zadania pracujgcego w kabinie dzwigu ekspandera CEK to:
- zbieranie sygnatow z réznych urzgdzen, rowniez z przyciskéw znajdujgcych sie w kabinie,
przetworzenie ich na odpowiedni protokdt i wystanie magistralg szeregowg do sterownika
- c():dsbl:i)cér tg samg magistralg szeregowg rozkazéw ze sterownika CSD i wysterowanie

urzadzen w kabinie

tacznos¢ ze sterownikiem odbywa sie po dwdch przewodach kabla zwisowego. Zaleca sie, aby
oddzielone one byly od pozostatych (szczegdlnie mocy) przynajmniej jednym przewodem masy.

W obecnej wersji ekspander CEK umozliwia zbudowanie efektywnego sterownia pojedynczego
dzwigu do 16 przystankdw.
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Budowa ekspandera CEK

Budowe i rozmieszczenie kluczowych z punktu widzenia uzytkownika elementow ptytki CEK
przedstawia rysunek: _

® L 2N BN BN BN BN BN BN NI BN BN N BN BN BN N ®
AZAZ AMTBZ2BIBIC2C1 DIETR G1IHCM + —
24y
zasilonie
B (% D E F G H
A
% przekaznikow * oile
=
16 . o2|®
: ':15 8‘ 03| @
o4 @
® |04 N °
4]
@ |i013 =
® |io12 przelocznik g z e
T 2 y|e
io11 I diodg STAM
9|0 RUN ] X ®
. o =
® |10 .2 g > dindy %
®|ioB ¥ ¢ monitonsjoce &
. @ 'L trasmisje STAN
® (0B = O B e
T,
olo7 * So o E’)‘g test 2o
o5 — 28 0 3 5 e
® |io5 = %‘ L4 g > ule
(] —
®|iot £.g g g 8 ® Ble
®|io3 B o5 T Ble
® |io2 L LR 7@
L
® |iol = g £ " 8 B ®
o 7 o
® 0 g 6 ®

Ekspander CEK posiada (patrzac na rysunek od gérnego lewego rogu):

8 wyjs¢é przekaznikowych o obcigzalnosci 3A/230V kazdy. Przekazniki A i B sg
przetgczne (styk x1 zwierny, x3 rozwierny). Przekaznik C jest zwierny z wyprowadzonymi
na listwe zaciskowg obydwoma koncowkami styku C1 i C2. Przekazniki D, E, F, G, H s3
zwierne o wspolnym styku oznaczonym CM, ktdérego tgczna obcigzalno$¢ wynosi 4A.

dwa zaciski do zasilania plytki 24Vdc (+-15%).

4 wyjscia potprzewodnikowe oznaczone o1 ... 04. Wyjscia te majg niewielkg
obcigzalnos¢ pragdowg. Mogg by¢ stosowane do sterowania minusem 24Vdc np. wej$¢
elektronicznych urzgdzen znajdujgcych sie w kabinie lub przekaznikédw sygnatowych. Sg
zabezpieczone przed zwarciem i przepieciami.

trzy zaciski interfejsu szeregowego CitoBus. Zacisk X nalezy potgczyé z punktem X, a Y
z punktem Y znajdujgcymi si¢ na terminalu RS485 sterownika. Zacisk Z pozostawic
niepotgczony. Na ptytce znajdujg sie dwie diody LED, ktére monitorujg transmisje
szeregowg. Rx Swieci sie przy odbiorze informacji przez ekspander, a Tx przy nadawaniu.
8 wejsé polprzewodnikowych 24Vdc oznaczonych i1 ... i8 typu aktywny minus.
Wysterowanie minusem 24Vdc wejscia powoduje zaswiecenie odpowiedniej diody LED.

16 wejsé-wyjs¢ poétprzewodnikowych 24Vdc ( io1 ... i016 ) typu aktywny minus.
Wysterowanie minusem 24Vdc wejscia powoduje zaswiecenie odpowiedniej diody LED.
Wejscia-wyjscia przeznaczone sg przede wszystkim do obstugi przyciskow dyspozyciji.
Przetacznik ,,RUN-test” z diodg STAN ustalajgcy tryb pracy ekspandera.
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Tryby pracy ekspandera CEK

Potozenie przetgcznika ,RUN-test” moze by¢ zmieniane tylko przy wytgczonym zasilaniu ekspandera.
Przetacznik ten ma za zadanie ustali¢ tryb pracy i diagnostyki ekspandera CEK.

Tryb ,,RUN” wykorzystywany jest do automatycznego sterowania urzgdzen znajdujgcych sie w
kabinie dzwigu. Ekspander - po nawigzaniu komunikacji poprzez magistrale CitoBus - wykonuje w
trybie ,RUN” komendy otrzymane ze sterownika.

W czasie prawidtowej pracy dioda STAN pali sie swiattem ciggtym, diody Tx, Rx migajg w takt wymiany
informacji na tgczu szeregowym.

Miganie diody STAN oznacza nieprawidtowos¢é w komunikacji ze sterownikiem.

Gdy towarzyszy temu miganie diody Tx przy wygaszonej diodzie Rx, jest to sygnat braku albo
nieprawidlowego potgczenia interfejsow szeregowych. Ekspander prébuje nadawacé, lecz nie otrzymuje
odpowiedzi ze sterownika.

Jesli natomiast obok diody STAN. migajg réwniez Tx i Rx, oznacza to zakldécenia w transmisji
szeregowej. Nalezy sprawdzi¢ jakos¢ pofgczen, ewentualnie zmieni¢ ufozenie przewoddéw tgczacych
interfejsy szeregowe, odktécic nadajniki przepie¢ elektromagnetycznych. Ekspander posiada
wewnetrzny system detekcji zaktéceh na magistrali CitoBus, nie zaakceptuje btednej ramki informaciji i
nie zmieni w tym przypadku stanu swoich wyjs¢.

Tryb ,test” umozZliwia reczne sterowanie i diagnostyke urzadzen potgczonymi z wyjsSciami
ekspandera oraz testowanie pracy wszystkich jego wejsé i wyjsé. W tym trybie tgcznos¢ poprzez
interfejs szeregowy jest zablokowana. Diody STAN, Tx i Rx pozostajg wygaszone.

Podanie minusa napiecia 24Vdc na wejscia io1 ... io16 spowoduje trwate wysterowanie (podtrzymanie)
odpowiedniego wyjscia. io1 ... i016.

Podanie minusa napiecia 24Vdc na wejscia i1 ... i8 spowoduje wysterowanie przekaznikéw A ... H.
Wejscie i1 bedzie sterowato przekaznikiem A, wejscie i2 przekaznikiem B itd. Wejscia i1 ... i4 sg w tym
trybie zwigzane réwniez z wyjsciami o1 ... o4. Oznacza to, np., ze wysterowanie wejscia i1 ustawi
przekaznik A oraz wyjscie o1, a wejscie i4 odpowiednio przekaznik D i wyjscie 04.

Podglad stanéw ekspandera CEK na sterowniku

Przy pomocy wyswietlacza LCD znajdujgcego sie na plytce sterownika mozna oceni¢ prace urzgdzen
dotgczonych do ekspandera CEK w kabinie dzwigowe;.

Warunkami koniecznymi dla takiej wizualizacji sa:
- praca magistrali szeregowej CitoBus w trybie ,RUN” ekspandera
- brak btedéw dzwigowych rejestrowanych przez sterownik
- chwilowe wcisniecie przycisku P2 na sterowniku

Jesli sterownik zarejestrowat awarie dzwigu, to po ich wykasowaniu (resecie) z pamieci — patrz p. 6
tego opracowania — wy$wietlacz automatycznie przejdzie do wizualizacji stanéw ekspandera.

Na wyswietlaczu LCD ukaza sie nastepujgce informacje:
- (linia goérna od prawej do lewej) stany wejsc i1 ... i8, stany przekaznikow A ... H
- (linia dolna od prawej do lewej) stany wejs¢-wyjs¢ io1 ... io16

Wejscia i wejscia-wyjscia wizualizowane sg znakami 1 (wysterowane) albo 0 (brak wysterowania)
Wyjscia przekaznikowe oznaczone sg wielkimi literami (wysterowane) lub matymi (brak wysterowania)

Przyktad:

hgefdCbA10010011

1100000000000001

oznacza wysterowanie:
- wejs¢ i1, i2, i5, i8, przekaznikéw A, C
- wejsé-wyjsc io1, io15, i015

Opuszczenie wizualizacji nastepuje zawsze po wcisnieciu przycisku P1 albo automatycznie w
przypadku rejestracji przez sterownik btedu dzwigowego.
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Uwagi:
- wyswietlana jest informacja zwrotna otrzymana przez magistrale CitoBus z ekspandera
- ze wzgledu na inercje wyswietlacza LCD (kilkaset ms) szybko zmienne sygnaty odebrane i
przetworzone przez sterownik mogg by¢ pominiete w wizualizacji.

Montaz sterownika z ekspanderem CEK
Typowym miejscem pracy ekspandera CEK jest kaseta dyspozycji w kabinie dzwigu.

Montaz i uruchomienie instalacji sterowej musi przeprowadzi¢ odpowiednio wykwalifikowany personel
zgodnie ze elektrycznym schematem potgczen dzwigu i sterownika.

Przed uruchomieniem wspoipracy sterownika z ekspanderem CEK (zatgczeniem zasilania) nalezy
szczegodlnie sprawdzic:
- potozenie przetgcznika ,RUN-test” na ptytce CEK
- potaczenie interfejsow magistrali szeregowej CitoBus ( X z X, Y z Y). Zamiana lub brak
potgczen przewodow X z X i 'Y z Y skutkuje btedami i zanikiem transmisji, dotgczenie do
interfejsu innych sygnatéw moze spowodowac trwate uszkodzenie!
- utozenie przewoddw X i Y np. w kablu zwisowym. Nalezy maksymalnie oddali¢ je od
przenoszacych zaktécenia przewodéw mocy i oddzielic od pozostatych przynajmniej
jednym przewodem masy.

x

Sterownik Y«
CSD

\A 4

Y| Ekspander
CEK

Kabel zwisowy
z przewodami X, Y

Po zatgczeniu zasilania ekspander CEK ze sterownikiem nawigzujg normalng komunikacje po uptywie
3,5sek.

Uwagi:

- Teoretycznie - o ile pozwalajg na to wzgledy bezpieczerstwa pracy dzwigu - np. w celu
Sszybkiego przeprogramowania sterownika na etapie uruchomienia, mozna roztgczyc
interfejs CitoBus bez wytgczania zasilania. Jednak powtdrna inauguracja transmisji
Sszeregowej musi zawsze nastgpic¢ po resecie zasilania.

- Ekspander CEK powinien by¢ zasilany bezposrednio napieciem instalacji dzwigowej
24Vdc. Nalezy zadbac, aby tetnienia zasilania mieScity sie w normie +-15%.
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10. UWAGI KONCOWE

Zgodnosé z dyrektywami UE

Dyrektywa EMC (89/336/EWG) - badanie BE/650/2004 w Polskim Centrum Badan i Certyfikacji S.A
Dyrektywa dzwigowa 95/16/EC - Swiadectwo badania typu TUV- A-AT-1/06/009 CEES wydane przez
TUV Osterreich.

Bezpieczenstwo pracy

Instalacja oraz serwisowanie sterownika i innych elementéw elektrycznych moze byé prowadzona
jedynie przez wykwalifikowane osoby.

Przepisy dotyczgce bezpieczenstwa pracy muszg by¢ bezwzglednie przestrzegane.

Pelna dokumentacja techniczna (w tym niniejsza instrukcja) powinna by¢ dostepna na etapach
instalacji, testowania i serwisowania dzwigu.

Nie dotyka¢ elementdw pracujgcych pod napieciem! Uwazac¢ na wypadki!

Ochrona srodowiska

Uszkodzone elementy, ktére nie podlegajg naprawie powinny by¢ zagospodarowywane zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami o ochronie $rodowiska. Je$li tylko to mozliwe, wskazany jest recykling.
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